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M 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotyczg zasad wykonania i odbioru

robot zwigzanych z projektem budowlano-wykonawczym p.n. Wykonanie prac zwigzanych utrzymaniem

przepustu w ciagu rzeki Loznica w m. Lobez (dz. nr 669/2 obreb 3 m. Lobez)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiagcy cato$¢ techniczno-

uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt

mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunicty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegto$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow

tukowych z nadsypka -odlegtos¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych

wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,

wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot

budowlanych, stluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,

rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej

pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i

ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie

robot i administrowanie kontraktem,

1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach

mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,

szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
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1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejace;j
nawierzchni.

d)Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spehniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé
warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno§¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a

jesli przedziat tolerancji nie zostal okre§lony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi

i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i1 krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowacl teren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami

powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen

organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokosci

przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuSnym)

istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.
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1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z pelnej Sciany, stupéw Iub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegto$¢ migdzy punktami podparcia (tfozyskami), przgsta mostowego.
1.4.39. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadltej do osi podituznej, obejmuje calkowita szeroko$¢
konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $§wietle poreczy mostowych z wylaczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catlos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolna do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okres§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktow gtownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;j i
dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci
w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
,Kontraktowych warunkach og6lnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze
wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartoSci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni
zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji
ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z

Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie
i przyjmuje sie, ze jest wiagczony w ceng

kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, os$wietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt
przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie
1 przyjmuje si¢, ze jest wigczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca

bedzie: a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez

wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0sOb lub doébr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i dréog

dojazdowych, 2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. 1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.
Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie
tych materiatow od wtasciwych organdow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa
mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o
wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych
korzystania z wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow 1 wyposazenia na i z terenu rob6ot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)
1 0 kazdym takim przewozie b¢dzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spetiajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty i1 urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. Wykonawca
bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciaggly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia. 1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgdg uwazane za wlasno$¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opoznienia w
robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie
czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.
1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)
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Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajagcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz
inne urzadzenia towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze
Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatlow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow
ze zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakoSciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialow,
dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad
czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow
w obregbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, ze
uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych roboét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezapltaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do roboét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane
w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdw mogg by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzglgdem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie
przeprowadzat inspekcje wytwodrni, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miatl zapewniona wspdtpracg i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

C) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajnos¢ sprze¢tu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu. Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bgdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow3g. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o§ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢é dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw
drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdow robot zgodnie z wymiarami i1 rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej Iub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy popelione przez Wykonawce w
wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z

-10 -



wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bigdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na

piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci

przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementow robot

bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a

takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki

badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym

przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie

Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob

wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien

zawiera¢: a) cze$¢ ogodlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$ciag wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz formg¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu; b) czes¢
szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

-wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatdéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozong

jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajagcy. Wykonawca begdzie przeprowadzaé
pomiary i badania materiatlow oraz robot z czgstotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne
wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest

konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca  dostarczy

Inzynierowi/Kierownikowi projektu S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy

posiadajg wazna legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
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norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wplyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca. 6.3.
Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w
pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportoéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materialdow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badan
kontrolnych jak i wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu powinien
pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatlow i robot z dokumentacja projektows i
SST. Moze réowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtoérnych Iub dodatkowych
badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych, 2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg Iub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi SST. W przypadku materiatow, dla ktorych
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ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty
wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie
wynikoéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek
materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujagcym Zamawiajacego i Wykonawce

w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy

w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie

opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska

oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty

beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy i

Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperature¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczgce jakosci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,

-wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, - - inne istotne
informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane

do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyj¢cia lub zajeciem stanowiska. Wpis

projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2)Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow

robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie

i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosSci

materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
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w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢
udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
(4)Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty: a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne, d)

protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow. Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pi$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z
czestoscig wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okre§lonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okres$lania iloci robot i materiatow
Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowe;j. Jesli SST wtasciwe dla danych roboét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3
jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktdore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza sig¢
w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgdg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiaréw, ktoérego wzoér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
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W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom

odbioru: a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czgéci robot
do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu. Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czeéci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robodt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, Se jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupeniajgce lub

zamienne), 3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany

na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny
robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong

dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest

wartos$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji

projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu

na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan og6lnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i1 organizacji ruchu obejmuje:

@ opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi

instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu

Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z

postegpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa

ruchu, (c) optaty/dzierzawy terenu, (d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikoéw, kraweznikow, barier, oznakowan i

drenazu, (f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatet, (b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu

obejmuje: (a) usuni¢cie wbudowanych materiatow i

oznakowania, (b) doprowadzenie terenu do stanu

pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2024, poz. 725 z p6zniejszymi zmianami).

2.Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).

M.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych w zwiazku

z projektem budowlano- wykonawczym p.n. Wykonanie prac zwigzanych z utrzymaniem przepustu w ciagu

rzeki Loznica w m. Lobez (dz. nr 669/2 obreb 3 m. Lobez) 1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi

czynno$ciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz

potozenia obiektow inzynierskich i obejmuja:

- Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych —trasa drég w terenie

rowninnym 1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych

wchodza: a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych

osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob

utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie. 1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu 1 punktow

wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie

w sposoOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granica

robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ §rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugosé

od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostaltych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do

0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy

5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac

nastepujacy sprzet: - teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéow gltéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznia si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow
przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzoér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen W czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowe;j,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
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Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow
betonowych lub grubych ksztattownikdéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig,
aby $redni btad niwelacji po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
glownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do
wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie

poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci przyczotkow i filarow
mostow 1 wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow. Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadno$cia
okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.,4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot zwigzanych
z wyznaczeniem obiektow jest cze$cia obmiaru robot mostowych.

8.ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 9. 9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, -
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obicktow mostowych jest ujeta w koszcie robot

mostowych. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

M.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW PRZEPUSTU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
Wykonaniem prac zwigzanych z utrzymaniem przepustu w ciggu rzeki Loznica (dz. nr 669/2 obreb 3
m. Lobez)

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w SST dotycza rozbiorki elementow istniejacej ktadki i obejmuja:

- rozebranie uszkodzonych elementow rurowych,

- rozebranie uszkodzonej $ciany betonowej- wylot przepsutu,

- rozebranie murku kamiennego

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne warunki dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wymagania ogolne dotyczace Robot
podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania Robot zwigzanych z rozbiodrka elementow istniejacej ktadki nalezy stosowac:

- spycharki, - fadowarki,

- koparki,

- zrywarki,
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- zurawie samochodowe, - samochody ci¢zarowe, - mtoty

pneumatyczne i inne.
Drobne Roboty mozna wykonywaé recznie przy zastosowaniu prostych narzgdzi pomocniczych. Sprzet
zastosowany do roboét rozbidorkowych powinien uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatdéw z rozbiorki
Materiaty z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru i Zamawiajacego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogolne zasady wykonywania Robdt podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2.  Wykonanie rozbiorki
Konstrukcje mostu nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposob okreslony w Dokumentacji Projektowej lub przez
Inspektora Nadzoru, z wykorzystaniem takich urzadzen jak zuraw samochodowy, pita tarczowa lub innych.
Wszystkie elementy nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.
Ewentualne doly (wykopy) nalezy wypetnié¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego
terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania”. Do ewentualnego usunig¢cia nawierzchni bitumicznej mozna zastosowaé frezarke
drogowa, umozliwiajaca frezowanie warstw nawierzchni na zimno na okreslona gltebokosc.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci Robdt podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbiorkowych
Sprawdzenie jakosci Robdt polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania. Zaggszczenie gruntu wypelniajacego
doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone wPN-S-02205.
7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robdt podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z rozbiorka jest:
a) rozebranie elementéw zelbetowych istniejacej ktadki - 1 m3 (metr sze$cienny),
b) rozebranie elementow nosnych stalowych istniejacej ktadki - 1t (tona),
C) rozebranie stalowych balustrad ochronnych - 1 m (metr),
8.ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Roboét podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Odbidr robot w zakresie
potracen za wady bedzie dokonany zgodnie z ustaleniami komisji odbioru Robét.
8.2.  Sposob odbioru Robot
Roboty objete niniejsza SST obejmuja:
- odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
-odbior ostateczny, zgodnie z zasadami podanymiwSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podanowSSTD.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatno$¢ za 1m rozebranych balustrad ochronnych, 1m3 konstrukcji Zzelbetowej rozebranego obiektu, It
konstrukcji stalowej rozebranego obiektu ,zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci Robot
w oparciu o pomiary i badania. Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:
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- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- odkopanie poszczegolnych elementéw obiektéw przeznaczonych do rozbidrki w niezbednym zakresie,

-sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow wraz z zatadunkiem i1 wywiezieniem materiatow
z rozbidrki, - zdemontowanie elementow balustrad stalowych,

- rozebranie konstrukcji kadki — wszystkich elementow,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is*1,00 wg BN-77/8931-12,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.- PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2.- BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

M- 03.01.02. PRZEPUSTY STALOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace zadania: Wykonanie prac

zwigzanych z utrzymaniem przepustu w ciggu rzeki Loznica w m. Lobez (dz. nr 669/2 obreb 3 m. Lobez)

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

podanych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty omowione w ST majg zastosowanie przy wykonywaniu:

Przepustu rurowego spiralnie karbowanego o ksztalcie kotowym, wykonanego z blachy ocynkowanej

o grubosci 3,5 mm i o grubosci zabezpieczenia antykorozyjnego blachy powtoka cynkowa min. 80um

zgodnie z normg PN EN 10327:2006, o parametrach 140cm, $cigcia obustronne 90°, elementy konstrukcji

przepustu potaczone za pomoca ztaczki

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2. Przepust z blachy falistej - konstrukcja przepustu drogowego wykonanego z rur stalowych spiralnie
karbowanych Helcor lub rur stalowych spiralnie karbowanych HelCor HCPA o ksztatcie kotowo-
eliptycznym, sktadanych z odcinkéw rur tgczonych ze sobg za pomoca ztaczki w formie obejmy
skrecanej na S$ruby, wokot ktérego znajduje si¢ odpowiednio zaggszczony grunt zasypki lub
wypekienie betonem.

1.4.3. Przepust rurowy - przepust, ktorego konstrukcja noSna wykonana jest z rur betonowych, zelbetowych.
lub stalowych spiralnie karbowanych HelCor.

1.4.4. Scianka czotowa przepustu - element poczatkowy lub koncowy przepustu w postaci $cian
rownolegtych do osi drogi (lub glowic koinierzowych), stluzacy do mozliwie tagodnego (bez
dtawienia) wprowadzenia wody do przepustu oraz do podtrzymania stokéw nasypu drogowego,
ustabilizowania statecznosci calego przepustu i czgsciowego zabezpieczenia elementéw srodkowych
przepustu przed przemarzaniem.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacija

Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00

"Przepisy ogolne".

2. MATERIALY

2.1.  Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00

"Wymagania og6lne" pkt. 2. zbiezno$¢ $cian +- 5 mm, wymiar zewngtrzny przekroju +- 20 mm.
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Poszczegolne elementy konstrukcji przepustu nalezy wykonywaé z betonu klasy co najmniej B25/30. Dla
elementow betonowych lub Zelbetowych przepustu (Scianki czotowe, skrzydelka) maja zastosowanie
wymagania wg PN-88/B-06250.

2.2.  przepusty z rur z blachy falistej spiralnie karbowanej LUB ELEMENTOW KONSTRUKCYJNYCH

Z BLACHY FALISTEJ

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z rur z blachy falistej sa:

- rury stalowe spiralnie karbowane, Iub rury stalowe spiralnie karbowane o ksztatcie kotowo-eliptycznym

- elementy do Iaczenia rur tzw. ztaczki w formie obejmy

- materialy- mieszanka betonowa, do wypelnienie przestrzeni pomigdzy rurg z blachy falistej a istniejacym
przepustem, - grunt kruszywo do wykonania podsypki i zasypki przepustu,

Wymagania dla materiatéw do budowy konstrukcji przepustu (elementy z blachy, sruby, nakretki, rury okragte

lub rury o ksztalcie kotowo-eliptycznym, ztaczki podktadki itp.) powinny by¢ okreslone w Dokumentacji

Projektowej. Materialy do budowy konstrukcji przepustu oraz zwigzane z nimi zasady konstruowania

przepustu z tych materiatdbw, musza posiada¢ dokument dopuszczajacy do stosowania, wydany przez

upowazniong jednostke (aprobate techniczng).

3. SPRZET

3.1.  Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania przepustu

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustow z rur z blachy stalowej lub z elementow

konstrukcyjnych powinien wykazac si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- koparki do wykonywania wykopow,

- dzwigu lub tadowarki do prefabrykatéw i elementow konstrukcyjnych - zZurawi samochodowych,

- sprzgtu do montazu przepustow z rur lub elementow konstrukcyjnych z blach falistych, w zaleznosci od
wielko$ci otworu: klucze nasadowe, klucze dynamometryczne, ramy z krazkami linowymi, wciagarki
wielokrazkowe na  samochodach do podnoszenia rur, koparki lub tadowarki, drabiny, rusztowania
przenos$ne, rusztowania na samochodach itp.,

- sprzgt zageszczajacy, zalezny od wielkos$ci otworu przepustu i wielko$ci zasypki przepustu: ubijaki reczne,
zageszczarki

mechaniczne, ptyty wibracyjne, rozne typy walcow, - sprzgt do transportu mieszanki betonowej - sprzet do

transportu elementow przepustow.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 4.

4.2.  Transport Rur STALOWYCH SPIRALNIE KARBOWANYCH LUB ELEMENTOW

KONSTRUKCYJINYCH z blach FALISTYCH i elementoéw taczacych
Przewozenie rur powinno odbywac si¢ przy uzyciu ogoélnie dostepnych srodkéw transportu, pod warunkiem,
ze ich skrzynia tadunkowa jest odpowiedniej dtugos$ci tzn. takiej, aby rura na catej swej dtugosci spoczywata
na skrzyni tadunkowej oraz byla zabezpieczona przed przesuwaniem w trakcie przewozenia. Z uwagi na
stosunkowo niski cigzar, zatadunek i roztadunek moze odbywac si¢ za pomoca lekkiego sprzetu (np. wozek
widlowy, dzwig o malym udzwigu itp.). W trakcie wykonywania prac zatadunkowych i wytadunkowych
nalezy zwréci¢ szczegdlna uwagg na prawidtowy sposdb podnoszenia i uktadania rury, najlepiej przy uzyciu
np. pasow parcianych, zabezpieczajacej przed uszkodzeniem powtoki antykorozyjnej. Nie wolno uderzaé rur

z blach o twarde i ostre przedmioty oraz nie wolno ich ciagna¢ po gruncie.

Na plac budowy elementy konstrukcyjne dowozone sg $rodkami transportu kotowego, odpowiednio utozone i

zabezpieczone (kartonami, styropianem itp.) na czas transportu przed niezamierzonym przesuwaniem si¢ oraz

ewentualnym uszkodzeniem.

Miejsce roztadunku materiatu znajdowac si¢ bedzie w poblizu miejsca montazu konstrukcji. Jezeli ze

wzgledow technologicznych beda trudnos$ci ze zlozeniem wszystkich elementdéw w poblizu miejsca

wbudowywania, dopuszcza si¢ dowozenie samochodami tych elementow, ktdre sg niezbedne do biezacego
montazu od dostawcy lub ztozenie ich na budowie i dowozenie ich na bieZzaco umozliwiajac sprawny montaz.

Plac, na ktérym zlozone be¢da elementy bedzie odpowiednio wyprofilowany, wyrownany. Rozladunek
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materiatlu dokonywany bedzie sprzgtem takim jak dzwig, podnosnik widlowy itp. na zawiesiach parcianych
chronigc elementy przed ewentualnym uszkodzeniem.

Sruby, nakretki, podkladki nalezy przewozié w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja
i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet, opakowania powinny by¢
zabezpieczane przed przemieszczaniem si¢, np. za pomocg tasmy stalowej lub folii termokurczliwe;.

W przypadku wystapienia uszkodzen powtoki cynkowej lub polimerowej powstalej podczas transportu,
roztadunku lub montazu naprawy nalezy dokona¢ farbami dopuszczonymi do nanoszenia na powtoki
cynkowe zgodnie z Aprobatami Technicznymi IBDiM Nr AT/2002-04—-0247. Naprawa powtoki cynkowej
wykonana bedzie farbg ZINGA jednosktadnikowy preparat do galwanizacji na zimno o wysokiej zawartosci
cynku zawierajacy weglowodory lub farbg poliwinylowa, ktora nanosi si¢ na powtoki polimerowe. Zalecane
jest naprawienie w/w uszkodzen po zmontowaniu catej konstrukcji Iub rury, poniewaz podczas montazu moga
rowniez wystapi¢ drobne uszkodzenia.

4.3. TRANSPORT BETONU

Powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do robot wykonawca robot powinien dowigzaé przepust do punktow statych
i charakterystycznych, tworzacych uktad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych.
W czasie robot przygotowawczych nalezy wytyczy¢ o$ przepustu i krawegdzie wykopow. O$ przepustu nalezy
wytyczyé w ten sposob, aby pokrywala si¢ z osig cieku. Punkty stabilizujace 0§ przepustu nalezy tak
zabezpieczyC¢, aby w czasie trwania budowy istniata mozliwos$¢ cigglego domiaru sytuacyjnego.

5.3. Podloze pod przepust

Rury HelCor nalezy posadowi¢ bezposrednio na istniejacym podtozu przepustu. Projekt zaktada wsunigcie
w istniejacy przepust betonowy (kregi betonowe $rednicy 1500mm).

5.4.  Montaz przepustu z blachy stalowe;j

Montaz przepustu moze by¢ wykonany wylacznie przez wyszkolony personel techniczny. Montaz przepustu
musi przebiega¢ Scisle wedlug instrukcji montazu producenta przepustow. Montaz elementow
konstrukcyjnych wykonywac¢ zgodnie z rysunkiem montazowym dostarczonym przez producenta.

Prace montazowe prowadzi¢ metodg ptaszcz po ptaszczu tzw. montaz sekwencyjny lub montaz ze wstgpna
prefabrykacja, czyli polaczenie ze soba kilku elementow i podanie ich za pomoca dzwigu w celu potaczenia
ich z pozostatymi elementami. Do tgczenia elementow uzyte beda sruby M20 i klasy 8.8 o dtugosci 45 i 50.
Na elementach dolnych tby $rub umiesci¢ na zewnatrz konstrukcji, a nakretki od wewnatrz konstrukeji, na
elementach bocznych, jak roéwniez sklepienia gornego tby srub umiesci¢ od wewnatrz konstrukeji, a nakretki
na zewnatrz konstrukcji, czyli od strony zasypki- ptaszcza- betonowego.

Po zmontowaniu catej konstrukcji przystgpi¢ do dokrecania $rub. Dokrecanie $srub rozpocza¢ od $rodka
konstrukcji, sSruba po $rubie idac po obwodzie w kierunku wlotu i wylotu. Proces skrecenia konstrukcji ma
istotne znaczenie dla pdzniejszego zachowania si¢ konstrukcji w trakcie jej betonowania i uzytkowania.
Minimalny moment dokrecenia wynosi 350 Nm i powinien miesci¢ si¢ w przedziale 350 Nm- 400Nm

5.5. Izolacja przepustow

5.5.1. Przepusty z rur z blachy stalowej

Przepustow rurowe spiralnie karbowane o ksztalcie kotowo- eliptycznym, nalezy wykona¢ z blachy
ocynkowanej o grubosci powloki cynkowej 42um (600 g/m2) zgodnie z norma PN EN 10327:2004
.Zabezpieczenie rur zapewnia producent. Przepusty z elementow stalowych spiralnie zabezpieczone sa
standardowo warstwa cynku o grubosci powloki cynkowej zgodnie z norma PN EN 1461:2004.
Zabezpieczenie elementow zapewnia producent.

5.6. Montaz przepustu

Po dokonaniu skrecenia rury HelCor nalezy ja wprowadzi¢ osiowo w istniejacy otwor przepustu. Po
wstepnym ustawieniu nalezy zabezpieczy¢ workami z piasku lub w inny sposob w celu zabezpieczenia przed
ewentualnym przesunigciem. Rura powinna by¢ zamontowana osiowo. Nalezy zastosowac systemowe
uszczelnienie pomigdzy istniejgca rurg stalowa a projektowang od strony wody gorne;.

5.7. Scianki czotowe

Po wykonaniu montazu rury nalezy wykona¢ zbrojenie Scianek czotowych. W celu powigzania si¢ z
istniejacym przepustem nalezy potaczy¢ si¢ poprzez wiercenie w istniejagca konstrukcje za pomoca kotew
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wklejanych na zywice epoksydowa. Kotwy stosowac jako siatka 15x15cm. W miejscu gdzie nie wystepuje

scianka nalezy wykonaé zbrojenie ktore bedzie stanowito ucigglenie w trakcie wypelniania przestrzeni

mieszankg betonowg pomiedzy istniejacymi Sciankami oraz rurg stalowg. Pozostale zbrojenie wykonac

zgodnie z cze$cig rysunkowa. Szalunki wykona¢ w sposob zapewniajacy stateczno$é w trakcie betonowania.

W obrebie styku z wodg nalezy zabezpieczy¢ na czas betonowania oraz wigzania mieszanki betonowej przed

ewentualnym podmyciem.

Zaleca si¢ docigcie i doginanie pretow na placu budowy.

Zastosowac¢ systemowe uszczelnienie na potgczeniu $ciany czotowej z przepustem stalowym

Zastosowa¢ mieszanke betonowa C25/30, W8, F150 o konsystencji ciektej. W trakcie betonowania nalezy

betonowaé¢ od strony wody gornej tak aby mieszanka wyptyneta od strony wody dolnej. Zabrania si¢

betonowac¢ jednoczesnie z obu stron tak aby nie powstala pustka powietrzna wewnatrz przepustu.

W trakcie betonowania nalezy uzywac wibratoréw w celu prawidlowego zageszczenia mieszanki betonowe;j

5.12.  Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych zalicza si¢ rozebranie konstrukcji zabezpieczajacych wykonanie przepustu,

rozplantowanie lub odwiezienie nadwyzek mas ziemnych oraz uporzadkowanie terenu w zaleznosci od jego

przeznaczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 6.

6.2.  Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji:

- aprobate techniczng (lub dokument rownowazny) na blachy faliste przepustow, sruby, nakretki, podktadki
itp., wydana przez uprawniong jednostke,

-zaswiadczenie o jakosSci (atesty) na materiaty, do ktéorych wydania producenci sa zobowiazani przez
wiasciwe normy PN i BN, jak prety zbrojeniowe, beon,

-wyniki badan materialdow przeznaczonych do wykonania roboét, zgodnie z wymaganiami okre§lonymi
w punkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Kontrola robot przygotowawczych

Kontrola montazu przepustow

Kontrola wykonania montazu przepustoéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami instrukcji montazu dostarczone;j

przez producenta.

Elementy przepustéw muszg odpowiada¢ wymaganiom podanym w p.2. niniejszej ST. Rzedne wlotu i wylotu

nie moga rézni¢ si¢ o wiecej niz 1 cm od projektowanych, z zachowaniem warunku, ze réznice w niwelecie

nie spowodujg spigtrzenia wody w przepuscie. Polozenie osi przepustu nie moze si¢ r16zni¢ od

projektowanego o wigcej niz 1 cm. Dlugosé obiektu wykonanego z rur HelCor powinna

odpowiada¢ dhugosci zaprojektowanej z tolerancja +0,5%, natomiast dla elementow konstrukcyjnych

dopuszczalne odchylenie od dtugosci podanej w dokumentacji wynosi 2% na plus i minus w stosunku do

dtugosci zatozonej w projekcie.

Kontrola montazu przepustow powinna uwzgledniac

sprawdzenie: - prawidtowosci wstepnego montazu rur,

- sposobu umieszczania $rub taczacych,

- poprawnosci dokrecania §rub, prawidlowosci ew. wykonania rusztowan do montazu przepustu,

- poprawnosci ew. wykonania blokéw dociazajacych i polaczenia ich z przepustem, - prawidtowosci
posadowienia przepustu na podtozu

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 "Przepisy ogolne".

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) przepustu tacznie z wykonaniem $cian czolowych oraz wyréwnaniem

jezdni z kruszywa

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST D-M-00.00.00. p.8.

Odbior przepustu obejmuje:

- odbior robdt zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu: wykonanie zbrojenia,
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- odbior koncowy (catego przepustu),

- odbior ostateczny (po uptywie okresu gwarancyjnego).

Odbioér koncowy dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie wynikéw pomiardow i

badan jakosciowych. Odbidr ostateczny (gwarancyjny) dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej

obiektu dokonanej przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za 1 m (metr) nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robot w oparciu o wyniki

pomiardéw i badan jakosciowych.

Cena wykonania przepustéw obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- przygotowanie podioza pod przepust,

- odwodnienie przepustu,

- podkucie istniejacej konstrukcji przepustu,

- montaz przepustow z rur z blachy falistej i z blachy spiralnie karbowanej,

- wypelnienie mieszankg betonowa przepustu,

- umocnienie skarpy przy wlocie i wylocie przepustu,

- wykonanie nowych $cianek czotowych,

- wyréwnanie jezdni gruntowe;j

- uporzadkowanie terenu,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podzial i zastosowanie wg wlasnosci
fizyczno-mechanicznych

2. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiarow elementéw budowlanych

z betonu

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasiakliwosci woda

PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednia

PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci na §ciskanie

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

. PN-B-06250 Beton zwyktly

10.PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

11.PN-B-06261 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwigkowa badania wytrzymato$ci
betonu na $ciskanie

12.PN-B-06262 Metoda sklerometryczna badania wytrzymatos$ci betonu na $ciskanie za pomoca mlotka
SCHMIDTA typu N

13.PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

14.PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych 15.
PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci pytow mineralnych

16.PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw.

17.PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczenie ksztattu ziarn —
wskaznik ksztattu.

18.PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwos$ci

19.PN-B-06714-34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie reaktywnosci alkalicznej

20.PN-B-11104 Materialy kamienne. Brukowiec

21.PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

22.PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

23.PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

24.PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
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25.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
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26.PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

27.PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

28.PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

29.PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

30.PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

31.PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

32.PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

33.PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia

34.PN-H-93215 Walcoéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu

35.PN-82006 Podktadki okragle doktadne

36.PN-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

37.PN-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne $rub i wkretow

38.PN-82054-09 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasno$ci mechaniczne nakretek

39.PN-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

40.PN-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

41.PN-82505 Wekrety do drewna ze tbem kulistym

42.PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

43.PN-70/6716-02 Materiaty kamienne. Kamien tamany

44.BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym

45.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

46.BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobéw kamiennych podczas transportu

47.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

48.BN-79/6751-01 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na tasmie aluminiowej

49.BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wtdkien szklanych

50.BN-90/6753-12 Masa dyspersyjna asfaltowo-gumowa

51.BN-6816753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji przeciwwilgociowych

52.BN-6917122-11 Plyty pils$niowe z drewna

53.BN-7418841-19 Roboty murowe. Mury z kamienia naturalnego. Wymagania i badania przy odbiorze

54.BN-7319081-02 Formy stalowe do produkcji elementéw budowlanych z betonu kruszywowego.
Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

55. Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowania pytow lotnych do betonow kruszywowych.

56. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. IBDIM -1994 r.

57.Wymagania 1 zalecenia dotyczace wykonywania betondw do konstrukcji mostowych. GDDP,
Warszawa, 1990 r.

M.20.01.05. NAPRAWA I UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z umocnieniem powierzchniowym skarp w zawigzku z zadaniem: Wykonanie prac zwigzanych
z utrzymaniem przepustu w ciggu rzeki Loznica w m. Lobez (dz. nr 669/2 obrgb 3 m. Lobez) 1.2. Zakres
stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1. 1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp przez - humusowanie i obsiew trawa,

- umocnienie narzutem kamiennym (kamien polny) na podbudowie betonowej

1.4. Okres$lenia podstawowe

Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% cze$ci organicznych.
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Humusowanie - zespdt czynnosci przygotowujacych powierzchnig gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem. Kamien polny- kamien pochodzacy z rozbiorki lub z dowozu 1.5. Wymagania dotyczace
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng oraz zaleceniami Inzyniera. Roboty powinny
by¢ wykonane zgodnie z projektem i ST.

2.MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp objetymi niniejsza ST sa:

- ziemia urodzajna,

- nasiona traw oraz ro$lin motylkowatych,

- kamien polny

- podbudowa betonowa

2.2. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czgSci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢
wilgotna 1 pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych. W przypadkach
watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada
nastepujacym kryteriom: a) optymalny sktad granulometryczny:

frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 -

18%, frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 -

30%, frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm)

45 —70%, b) zawartos¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,

C) zawartos¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,

d) kwasowos¢ pH >5,5.

2.3. Nasiona traw

Wyboér gatunkoéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowac
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-
12074:1998 [4].

2.4. Kamien polny

Elementy kamienia polnego o $rednicy minimalnej 20 cm lub kostka kamienna 15/17cm

2.5. Podbudowa betonowa

Wykonanie podbudowy betonowe;j gr. 15¢m z betonu minimum C12/15

2.6. Spoinowanie kamienia polnego

Spoinowanie kamienia polnego wykonac jako betonowe zapewniajace petna szczelnosé.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykazaé sig¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:

- rowniarek,

- ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakow o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- plyt ubijajacych,

- ew. sprzetu do podwieszania i podciagania,

- cysterny z woda pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (migjsc niedostgpnych).

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatdéw do wykonania umocnienia powinny odbywac si¢
tak aby

zachowac ich dobry stan techniczny.

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Umocnienie skarp kamieniem polnym

Wykonanie podbudowy betonowej gr. 15cm z betonu C12/15 po uprzednim wyréwnaniu i zageszczeniu
podtoza. Zaleca si¢ ulozenie kamienia polnego poprzez wecisnigcie w niezwigzang mieszanke betonowag
podbudowy. Spoinowanie na pelnej wysokosci wykona¢ jako cementowe w celu zapewnienia pelnej
szczelnosci. Skrajne krawgdzie umocni¢ poprzez wykonanie dodatkowej tawy betonowe;j.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna si¢gac poza gorng krawedz skarpy i1 poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25 cm. W celu
lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywa¢ rowki
poziome lub pod katem 30°do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe
ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zage$ci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

5.3.  Umocnienie skarp przez obsianie trawg i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp poprzez obsianie nasionami traw i ro$lin motylkowatych polega na
wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie i obsianiu warstwy ziemi urodzajnej
kompozycjami nasion traw, ro$lin motylkowatych i bylin w ilosci od 18 g/m2 do 30 g/m2, dobranych
odpowiednio do warunkow siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp). W okresach
posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do
wbudowania i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania materiatow powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow w pkt 2.

6.2. Kontrola jako$ci umocnienia geowldkning biodegradowalng

Kontrola umocnionej powierzchni polega na wykonaniu ogledzin zewnetrznych.

6.3. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnos$ci z ST, oraz na sprawdzeniu
daty waznos$ci §wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu ros$lin, faczna powierzchnia nie poros$nigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza¢ 0,2 m2. Na zaro$nigtej powierzchni nie moga wystepowaé wyztobienia erozyjne ani lokalne
ZSUWY.

Umocnienie z kamienia polnego powinny by¢ wizualnie rdéwne wraz z wykonaniem szczelnych spoin
cementowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionych kamieniem polnym,
humusowanie i obsianie

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1m2 umocnienia skarp przez utozenie geowlokniny, humusowanie i obsianie

obejmuje: roboty pomiarowe i przygotowawcze, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

uporzadkowanie terenu, przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji

techniczne;j.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10.2. Inne materiaty

Aprobata techniczna.
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D - 07.05.01. BARIERY OCHRONNE STALOWE

1. WSTEP

1.1

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru barier
stalowych ochronnych na zadaniu pn.: Wykonanie prac zwigzanych z utrzymaniem przepustu w ciggu rzeki
LozZnica w m. Lobez (dz. nr 669/2 obreb 3 m. Lobez) 1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne sga stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1. 1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
barier ochronnych, stalowych stosowanych na drogach oraz na drogowych obiektach inzynierskich na stale.
1.4. Okreslenia podstawowe

Dla celéw niniejszej ST przyjmuje si¢ nastepujace okreslenia podstawowe, zgodne z PN-EN 1317-1 [2]:

1.1.1.

1.1.2.

1.1.3.

1.1.4.
1.1.5.

1.1.6.

1.1.7.

1.1.8.
1.1.9.

1.1.10.
1.1.11.

1.1.12.

1.1.13.
1.1.14.

1.4.12.

System ograniczajgcy droge — ogdlna nazwa systemow stosowanych na drodze, powstrzymujacych
pojazd i pieszych.

System powstrzymujacy pojazd — system instalowany na drodze, zapewniajacy okreslone
powstrzymywanie zle skierowanego pojazdu.

Bariera zabezpieczajgca — system powstrzymujacy zainstalowany wzdtuz drogi lub na $rodkowym
pasie dzielagcym droge.

Bariera stala zabezpieczajaca — bariera zabezpieczajaca instalowana na state na drodze

Odksztatcalna bariera zabezpieczajaca — bariera zabezpieczajaca, ktora odksztalca si¢ w przypadku
zderzenia z pojazdem i ktora moze ulec trwaltym odksztatceniom.

Bariera sztywna zabezpieczajagca — bariera zabezpieczajaca, ktora po zderzeniu z pojazdem ulega
nieznacznym odksztalceniom.

Bariera zabezpieczajaca jednostronna — bariera zabezpieczajaca przystosowana do zderzen tylko
z jednej strony.

Bariera zabezpieczajaca dwustronna — bariera zabezpieczajaca przystosowana do uderzen z obu stron.
Balustrada dla pojazdow — bariera zabezpieczajaca instalowana na krawedzi mostu lub na $cianie
powstrzymujacej, lub na podobnych konstrukcjach przy pionowych zboczach, ktéra moze stanowic
dodatkowe zabezpieczenie 1 ograniczenie dla pieszych i innych uzytkownikow drog.

Koncowka bariery — uksztattowane zakonczenie bariery zabezpieczajacej.

Koncowka prowadzaca — koncowka umieszczana na koncu bariery zabezpieczajacej skierowanym
przeciwnie do kierunku ruchu (pod prad).

Koncowka tylna — konicowka umieszczana na koncu bariery zabezpieczajacej skierowanym zgodnie
z kierunkiem ruchu.

Przylacze — potaczenie dwoch barier zabezpieczajacych o réznych konstrukcjach i/lub dziataniach.
Poduszka zderzeniowa — urzadzenie pochlaniajace energie, umieszczane przed sztywnym obiektem
w celu zmniejszenia intensywnosci zderzenia.

Okres uzytkowania — przedzial czasowy, w ktorym dziatanie wyrobu bedzie utrzymywane na
poziomie, ktory umozliwia spelnienie przez ten wyrdéb wymagan podanych w niniejszej ST (t].
podstawowe wlasciwosci wyrobu powinny spetniaé lub przekracza¢ minimalne dopuszczalne
wielkos$ci, bez zwigkszania kosztow z tytutu napraw lub wymiany). Okres uzytkowania wyrobu
zalezy od jego wlasciwej trwatosci oraz od normalnego utrzymania.

1.4.13. Trwalo$¢ — zdolno§¢ wyrobu do zachowania wymaganego dziatania w dlugim okresie, przy
oddzialywaniu na wyréb dajacych si¢ przewidzie¢ zdarzen. Przy zatozeniu normalnego utrzymania,
wyrob wlasciwie zaprojektowany i wykonany powinien spetlia¢ okreslone wymagania przez
ekonomicznie uzasadniony okres uzytkowania.

1.4.14. Poziom powstrzymywania pojazdu (T...N...H...) - zdolno$¢ bariery ochronnej do
powstrzymywania uderzajacego w nia pojazdu, okreslona na podstawie poligonowych badan
zderzeniowych zgodnych z normg zharmonizowang PN-EN 1317-1 [2] oraz PN-EN 1317-2 [3].
1.4.15. Poziom intensywno$ci zderzenia (A, B, C) — jest to parametr odzwierciedlajacy
oddzialywanie zderzenia na osoby znajdujgce si¢ w pojezdzie.
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1.4.16. Odksztatcenie systemu powstrzymujacego — jest to parametr okreSlany podczas badania
zderzeniowego przeprowadzanego zgodnie z PN-EN 1317-2 [3] i wyrazany przez znormalizowane
wartosci: ugiecia dynamicznego, szerokosci pracujgcej i intruzji.

1.4.17. Znormalizowane ugi¢cie dynamiczne — odpowiada maksymalnemu bocznemu przemieszczeniu
dowolnego punktu powierzchni czolowej bariery ochronnej, w tym takze balustrady dla pojazdow od
strony ruchu.

1.4.18. Znormalizowana szerokos$¢ pracujaca bariery (WN) - jest to odleglos¢ miedzy boczng powierzchnia
czotowg bariery od strony ruchu pojazdu przed zderzeniem, a maksymalnym dynamicznym bocznym
potozeniem jakiejkolwiek wickszej czesci systemu. Szeroko$¢ pracujgca jest miarg odksztalcenia
poprzecznego bariery.

1.4.19. Znormalizowana intruzja pojazdu (VIN) — odpowiada maksymalnej poprzecznej odlegtosci pomiedzy
dowolng nieodksztatlcong czescig bariery ochronnej, w tym takze balustrady dla pojazdow od strony
ruchu a maksymalnym

odchyleniem samochodu ciezarowego lub autobusu. 1.4.20. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne
z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.5.

2. Materialy

2.1.  Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1] pkt 2. Mozna stosowa¢ jedynie bariery dopuszczone do stosowania na podstawie
Ustawy o wyrobach budowlanych [10], dla ktoérych zadeklarowano wiasciwosci uzytkowe zgodnie
z Zalacznikiem V do rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 [11] oraz art. 36 1 37
tego rozporzadzenia.

2.2.  Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Dopuszcza si¢ wylacznie stosowanie barier zabezpieczajacych, ktore spetniaja wymagania grupy norm PN-
EN 1317 [26], co musi by¢ udokumentowane odpowiednimi sprawozdaniami z badan zderzeniowych. Bariery
powinny by¢ identyczne w kazdym aspekcie z tymi, ktore przeszly pomyslne badania zderzeniowe i sa
oznakowane ,,CE” albo znakiem budowlanym, zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych [10]. Wymagane
wiasciwosci funkcjonalne barier zabezpieczajacych, tj. poziom powstrzymywania, poziom intensywnosSci
zderzenia oraz odksztalcenie systemu powstrzymujacego powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows.
2.3. Szczegotowe wymagania dotyczace materialow

2.3.1. Wiasciwosci funkcjonalne bariery

Bariery zabezpieczajgce oraz balustrady dla pojazdéw powinny by¢ badane zgodnie z PN-EN 1317- 1[2] i
PN-EN 1317-2 [3] oraz spelia¢ podane tam wymagania. Je$li dokumentacja projektowa ani ST nie
wymagaja inaczej, trwalo$¢ bariery zadeklarowana przez producenta powinna wynosi¢ min. 20 lat.

2.3.2. Informacje projektanta

Projektant bariery zobowigzany jest okresli¢ w projekcie w sposéb jednoznaczny poziom powstrzymywania,
poziom intensywno$ci zderzenia oraz maksymalne dopuszczalne odksztatcenie boczne, wyrazone
znormalizowang szerokoscia pracujaca albo znormalizowanym ugieciem dynamicznym, albo znormalizowang
intruzjg pojazdu, albo w szczegdlnych wypadkach wiecej niz jedna z tych wartosci. Powyzsze dane projektant
powinien okresli¢ na podstawie Wytycznych stosowania drogowych barier ochronnych na drogach krajowych
[8].

2.3.3. Informacje producenta

Producent powinien dostarczy¢ nastepujace informacje dotyczace

bariery: a) rysunki ogolne bariery,

b) rysunki geometrii wszystkich elementow sktadowych bariery — z wymiarami,
masami, tolerancjami i specyfikacjami wszystkich materiatow,
c) doktadne informacje o wszystkich materiatach (facznie =z  systemem

antykorozyjnym), d) oszacowanie trwatosci wyrobu,
e) szczegbly dotyczace wstepnych naprezen (o ile jest to istotny czynnik),
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f) wszelkie inne istotne informacje (np. o recyklingu, $rodowisku, bezpieczenstwie, substancjach
szkodliwych) oraz wymagania dotyczace montazu bariery zawarte w podrgczniku montazu,
zawierajacym:

—rysunki zestawieniowe bariery, fgcznie z tolerancjami,

— opis prac montazowych, lacznie ze sprzetem,

—procedury dotyczace montazu (ustawianie w pozycji pionowej, sktadanie, fundamentowanie itd.),

—temperatura otoczenia w czasie montazu (o ile jest to istotny czynnik),

—wymagania dla warunkéw gruntowych i/lub fundamentéw, — instrukcje dotyczace napraw, przegladow
1 utrzymania, — inne istotne informacje.

2.3.4. Materiaty do wykonania barier zabezpieczajacych
Ksztalt i wymiary wszystkich elementéw bariery, w tym prowadnicy, stlupkoéw, wysiegnikdéw, przekladek,
wspornikow, elementéw ztgcznych, elementow kotwigcych i innych elementow, a takze sposob polaczenia
poszczegdlnych elementéw oraz sposob osadzenia stupkéw w gruncie lub na obiektach inzynierskich musza
by¢ identyczne, jak zastosowane w danym typie bariery podczas poligonowych badan zderzeniowych wg PN-
EN 1317-2 [3] oraz zgodne z przedstawiong dokumentacja konstrukcyjng producenta. 2.3.5. Dtugos¢ bariery
zabezpieczajacej
Dhugo$¢ bariery zabezpieczajacej ,,L” ustala projektant w dokumentacji projektowej zgodnie z Wytycznymi
[8], przy czym zaprojektowana dtugos$¢ bariery na drodze lub obiekcie inzynierskim, bez uwzglednienia
koncowek, nie moze by¢ mniejsza od dtugosci bariery testowanej zgodnie z PN-EN 1317-1 [2] i PN-EN
1317-2 [3]. Dlugo$¢ ta powinna by¢ podana w sprawozdaniu z badania zderzeniowego. Dtugos¢ projektowa
bariery powinna uwzglednia¢ zaréwno dlugos¢ przeszkody/obszaru zagrozonego jak i dlugos¢, z uwagi na
ryzyko wslizgu pojazdu na barierg i wjezdzania pojazdu w tyt bariery.
2.4. Przytacza (odcinki przejsciowe bariery)
Odcinki bariery o roznej konstrukcji lub/i o réznych cechach funkcjonalnych, szczegdlnie o réznych
poziomach powstrzymywania, powinny by¢ potagczone odpowiednimi odcinkami przejsciowymi
(przytaczami). Minimalna dlugo$¢ przylacza taczacego bariery ochronne o réznych poziomach
powstrzymywania wynosi 12 m. Przylacza powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1317-4 [5] po jej
wprowadzeniu. Do tego czasu przy projektowaniu przytaczy nalezy kierowac si¢ zasadami podanymi w
Wytycznych [8]. Klasy dziatania przylaczy sg okreslone przez nastgpujace parametry funkcjonalne: poziom
powstrzymywania, poziom intensywnos$ci zderzenia oraz odksztalcenie systemu powstrzymujacego,
wyrazone znormalizowang szeroko$cig pracujaca, znormalizowanym ugieciem dynamicznym, oraz
znormalizowang intruzja pojazdu. Parametry te powinny zosta¢ okreslone przez projektanta w dokumentacji
projektowej na podstawie Wytycznych [8], w zaleznosci od wartosci powyzszych parametrow
charakteryzujacych taczone odcinki barier. Przy doborze odcinkéw przejsciowych barier ochronnych nalezy
nie tylko dobra¢ dla nich odpowiednie parametry wynikajace z opisu parametrow techniczno-kolizyjnych, ale
nalezy dobra¢ odpowiednie systemy gwarantujace potaczenia dwoch roznych konstrukeji barier (np. bariery
betonowej z barierg stalowa). Zastosowane odcinki przejsciowe barier ochronnych Wykonawca kazdorazowo
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

2.5. Koncowki barier (odcinki poczatkowe i koncowe barier)

Koncowki berier nalezy wykona¢ jako odcinki bariery nachylone do powierzchni korony drogi na

odpowiedniej dlugosci oraz zaglebionymi i zakotwionymi ponizej poziomu gruntu,. Koncéwki barier

powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1317-4 [5] po jej wprowadzeniu. Odcinki poczatkowe i

koficowe barier dostarcza producent bariery. Wtasciwosci funkcjonale koncowek potaczonych w system z

barierg powinny by¢ zbadane i udokumentowane przez producenta. Sposdéb montazu i mocowania bariery z

koncowka do podtoza powinien by¢ zgodny ze sposobem montazu i mocowania w czasie testow

zderzeniowych.

Koncowki prowadzace i tylne barier ochronnych nalezy tak polaczy¢ z zasadniczg bariera ochronng, aby nie

wplywaly one na parametry funkcjonalne bariery. Zakonczenia barier nalezy zakotwi¢ w gruncie, nie

dopuszcza si¢ stosowania wystajacych ponad poziom pobocza czotowych zakonczen barier (zaréwno odcinek
poczatkowy jak i koncowy).

2.6. Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy stalowe barier ochronnych, w tym prowadnice, stupki, wysiggniki lub przektadki, jak

rowniez wszystkie elementy taczace ($ruby, nakretki, kliny, podktadki itp.) musza by¢ zabezpieczone
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przeciwkorozyjnie, np. cynkowaniem ogniowym spetniajacym wymagania PN-EN ISO1461 [7] w zakresie
grubosci warstwy powloki cynkowej. Zaden z elementéw bariery, w tym prowadnice i shupki, nie moze by¢
przecinany, gigty, doginany lub spawany w sposob, powodujacy naruszenie lub uszkodzenie ochronnej
powloki cynkowej. Wyjatkowo, w przypadku wystgpienia takiego uszkodzenia przy rdéwnoczesnej
niemoznosci zastgpienia uszkodzonego elementu - elementem nowym, dopuszcza si¢ lokalnie zabezpieczenie
uszkodzonej powierzchni odpowiednimi chemicznymi powlokami przeciwkorozyjnymi.

2.7. Elementy odblaskowe

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe o barwie czerwonej i1 bialej spelniajace

wymagania zalacznika nr 4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie

szczegotowych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania [9].

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 3.

3.2.  Sprzet do wykonania barier

Przy ustawianiu barier nalezy uzywac nastepujacego sprzgtu:

—odpowiednich narzgdzi (wiertnic) do wykonywania otworéw pod stupki oraz posadowienia tulei stupka na
dtugosci odcinka podstawowego bariery rozbieralnej oraz do wykonania otworéow dla posadowienia
prefabrykatow betonowych mocujacych tuleje stupka lub wykonania otworu pod fundament wykonywany
na mokro, — zageszczarek do gruntu,

—narzedzi do montazu segmentéw prowadnic nierozbieralnych barier,

—betoniarka do produkcji betonu,

—wibratory wglebne do zaggszczania betonu,

—sprzet reczny do wykonania otworow pod fundamenty stupkow.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 4.

4.2. Transport elementéw barier stalowych

Transport elementéw barier moze odbywac si¢ dowolnym $rodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne

barier nie powinny wystawa¢ poza gabaryt $rodka transportu. Elementy dluzsze (np. profilowana tasme

stalowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach producenta. Elementy montazowe i

potaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach

handlowych producenta. Zatadunek i wytadunek elementow konstrukcji barier mozna dokonywaé za pomoca

zurawi lub recznie. Przy zatadunku i wyladunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed

pomieszaniem. Elementy barier nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja i

uszkodzeniami mechanicznymi.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1]

pkt 5. 5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do robot

nalezy: - wyznaczy¢ tras¢ bariery

-wyznaczy¢ lokalizacje barier dla odcinkdéw podstawowych i odcinkdéw rozbieralnych, jezeli wystepuja -
zgodnie z dokumentacjg projektowa,

-wyznaczy¢ polozenie stupkow, uwzgledniajac fakt, iz odleglosci miedzy stupkami wyznacza si¢ wg
polozenia otworéw do zamocowania prowadnicy bariery do stupkow,

- okresli¢ miejsca posadowienia zakotwien systeméw stupek/tuleja dla odcinkéw podstawowych i odcinkdéw
bariery rozbieralnej,

- okresli¢ wysoko$¢ stupkow dla uzyskania odpowiedniej wysokosci prowadnicy bariery, - przeprowadzi¢
kontrole wykonania powyzszych prac.

5.3. Montaz bariery stalowej
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Bariera ochronna powinna by¢ wykonana i zamontowana zgodnie z dokumentacjg dostarczong przez

producenta w sposob identyczny z tym, zgodnie z ktorym byla wykonana i zmontowana w czasie prob

zderzeniowych, w wyniku ktorych uzyskata certyfikat CE lub znak B. Podczas montazu nalezy zwracac

szczegolng uwage na poprawne wykonanie, zgodne dokumentacja projektowg i zaleceniami producenta

bariery:

- koncoéwek bariery,

- przejs$¢ i przejazdow w barierze - zabezpieczonych odpowiednimi odcinkami barier rozbieralnych,

- przylaczy pomiedzy odcinkami barier roznego typu lub/i odmiany oraz ustalenie zgodnego z projektem
potozenia prowadnicy bariery ochronnej, w tym jej wysokosci i odleglosci od krawegdzi pasa ruchu.

Wykonawca zaproponuje w PZJ spos6b montazu bariery oraz sprzgt do wykonania robdt, zgodne z zapisami

w podreczniku montazu producenta i przedstawi do akceptacji Inzynierowi. Przy montazu bariery nalezy

zachowa¢ wykazane w dokumentacji producenta dopuszczalne odchyltki ksztattu i odchytki ustawienia.

Nalezy w szczegolnosci zastosowac srodki umozliwiajace uzyskanie rownej i ptynnej linii prowadnicy bariery

w planie i poziomie - tworzac jednolity jej ciag. Przy montazu barier niedopuszczalne jest wykonywanie

jakichkolwiek otworow, cig¢ lub spawan, naruszajacych powloke antykorozyjna poszczegodlnych elementow

bariery. Umieszczenie dodatkowych elementdow na barierach ochronnych, takich jak ostony

przeciwol$nieniowe, porecze, elementy ogrodzenia jest mozliwe pod warunkiem, ze bariery dodatkowo

wyposazone w te elementy poddane byly probom zderzeniowym przez producenta i uzyskaly pozytywne

wyniki badan.

Rozstaw stlupkéw musi by¢ Scisle zgodny z rozwigzaniem producenta dla danego typu i odmiany barier

ochronnych, poddanych z wynikiem pozytywnym odpowiednim poligonowym badaniom zderzeniowym,

zgodnie z PN-EN 1317-1 [2] i PN-EN 1317-2 [3]. Rozstaw stupkéw bariery (odleglos¢ miedzy stupkami)

nalezy mierzy¢ zgodnie z instrukcja producenta. Podobnie sposéb posadowienia lub osadzenia sthupkow

bariery (zakotwienie stupkow - bezposrednio w gruncie lub w tulejach - dla odcinkow tatwo BZDBDiM

rozbieralnych) musi by¢ §cisle zgodny z rozwigzaniem zastosowanym podczas odpowiednich poligonowych

badan zderzeniowych. Na barierze ochronnej stalowej umieszcza si¢ elementy odblaskowe o barwie:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,

b) biate - po lewe;j stronie jezdni.

Elementy odblaskowe powinny by¢ umieszczone zgodnie z zatgcznikiem nr 4 do Rozporzadzenia Ministra

Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i

sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania [9] lecz

nie rzadziej niz co 50 m na odcinkach prostych i tukach o promieniu >1500 m. Dodatkowo powinny by¢

umieszczone na poczatku i koncu bariery. Elementy odblaskowe nalezy montowa¢ w istniejacych otworach w

prowadnicy, uwzgledniajac zalecenia producenta.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoséci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i

powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub

znakiem budowlanym B, aprobate techniczna, certyfikat zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci,

krajowa oceng techniczna, krajowa deklaracje witasciwosci uzytkowych, ew. badania

materiatlow wykonane przez dostawcow itp.) —zgodnie z Ustawg o wyrobach budowlanych

[10] i rozporzadzeniem

Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 [11],

- wykazaé, ze wyroby przewidziane do zastosowania spelniaja wymagania ST,
sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot sprawdzane jest w szczegdlnosci:
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a) zgodno$¢ wykonania montazu bariery ochronnej z dokumentacja projektowa oraz ST. Sprawdzeniu
podlegaja w szczegdlno$ci: usytuowanie stupkow, ich wymiary, prawidtowos¢ 1 glgbokos¢é osadzenia w
gruncie lub kotwach betonowych oraz wysoko$¢ prowadnicy bariery nad poziomem pobocza lub/i
przylegtej nawierzchni jezdni,

b)zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow zgodnie z instrukcjg producenta oraz dokumentacja
projektowa; dopuszcza si¢ tolerancje wykonania okreslone w dokumentacji przez producenta barier, przy
ktorych gwarantuje on prawidtowe ich funkcjonowanie,

c) gltebokos¢ i poprawnos¢ posadowienia stupkow,

d)prawidtowo$¢ wyznaczania odlegtosci migdzy stupkami (rozstawu stupkow), zwiaszcza na tukach drogi
oraz przy polaczeniach z innymi odcinkami bariery, np. barierami ostonowymi lub/i barierami na obiektach
mostowych,

e) prawidtowo$¢ posadowienia oraz prawidlowos¢ wymiarowa i prawidlowos¢ montazu odcinkoéw
poczatkowych i koncowych bariery,

f) poprawnos$¢ potaczenia liniowych odcinkéw prowadnicy bariery z odcinkami poczatkowymi i koncowymi.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowe;.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 8. Roboty uznaje si¢ za

wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary

i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt i jego utrzymanie,

—koszt zapewnienia niezbe¢dnych srodkow produkc;ji,

—dostarczenie materialow oraz dostarczenie i odwiezienie sprzetu niezbednego do wykonania robdt objetych
niniejsza specyfikacja,

—osadzenie stupkow bariery,

—montaz kompletnych barier zgodnie z p.5.3,

—przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych niniejsza ST, — uporzadkowanie miejsca
prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-00.00.00 Wymagania og6lne

10.2. Normy

2.PN-EN 1317-1 Systemy ograniczajace drogg - Cz¢$¢ 1: Terminologia i ogélne kryteria metod badan

3.PN-EN 1317-2 Systemy ograniczajace droge - Czg$¢ 2: Klasy dziatania, kryteria przyjgcia badan
zderzeniowych i metody badan barier ochronnych i balustrad

4.PN-EN 1317-3 Systemy ograniczajace droge - Cze¢$¢ 3: Klasy dziatania, kryteria przyjecia badan
zderzeniowych i metody badan poduszek zderzeniowych

5.pr. PN-EN 1317-4 ENV 1317-4:2002 Road restraint systems. Performance classes, impact test acceptance
criteria and test methods for terminals and transitions of safety barriers

6.PN-EN 1317-5 Systemy ograniczajace droge - Czgs$¢ 5: Wymagania w odniesieniu do wyrobow i ocena
zgodnosci dotyczaca systemow powstrzymujacych pojazd

7.PN-EN ISO 1461 Powloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i zeliwne metoda zanurzeniowg -
Wymagania i metody badan
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